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calculs trigonométriques 

 

 

 

 

      

 

                                       

 
 

I  

 ; ;o i j
 

 , 1O r 

 M x 'M y     ' cos( ) sinOM y i y j 
  

   cos sinOM x i x j 
  

         . ' cos cos sin sin 1OM OM x y x y 
  

   

. ' . ' cos ; '

1 1.cos 2

OM OM OM OM OM OM

y x



  

     

12         cos cos cos sin siny x y x y x   

   

    

       

cos cos

cos cos sin sin

y x y x

y x y x

   

   

cossin:

         cos cos cos sin siny x y x y x    
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   

   

sin cos
2

cos
2

cos cos sin sin
2 2

x y x y

x y

x y x y





 

 
    

 

  
    

  

   
      

   

         

         

sin sin cos cos sin

sin sin cos cos sin

x y x y x y

x y x y x y

  

  

 

 

      
 

 

sin

cos

a b
tg a b

a b


 

 

 
sin cos cos sin

cos cos sin sin

a b a b
tg a b

a b a b


 



 

sin cos cos sin

cos cos coscos
cos cos sin sin

cos cos cos cos

a b a b

a b btg a b
a b a b

a b a b



 



 
1 .

tga tgb
tg a b

tga tgb


 



   

1 .

tg a b tg a b

tga tgb

tga tgb

     






 

 

11
7

12

5
;

12 12

 

2
2

cos
3

 
 
 

11
sin

12

 
 
 

 

     

 

 

2 2

2

2

cos 2 cos sin

2cos 1

1 2sin

a a a

a

a

 

 

 

 sin 2 2sin .cosa a a 
 

 2

2
2

1

tg a
tg a

tg a



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a b
x

x y a

x y b a b
y


  

 
    


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2:   
1

2
tg a


     2tg a cos 2a    sin 2a

3:   cos
8

 
 
 

sin
12

 
 
 

    

4:     a sin 2 sin 2 sin 2
3 3

a a a
    

      
   

      

 cos 2 cos 2 cos 2
3 3

a a a
    

      
   

 

         cos cos cos sin siny x y x y x  

         cos cos cos sin sinx y y x y x    

       
1

cos cos cos cos
2

x y x y x y     

       
1

sin sin cos cos
2

x y x y x y      

       
1

sin cos sin sin
2

x y x y x y     

       
1

cos sin sin sin
2

x y x y x y     
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ab
2

a k


 
2

b k


 k

 
2

a b k


   
1 .

tga tgb
tg a b

tga tgb


 


 

2
a b k


   

1 .

tga tgb
tg a b

tga tgb


 



ab

2 2

2 2 2 2
cos sin cos sin

a b
a x b x a b x x

a b a b

 
    

  

2 2 2a a b 2 2 2b b a 
2 2

1
a

a b


2 2
1

b

a b




2 2
2 2

2 2 2 22 2 2 2
1

a b a b

a b a ba b a b

       
          

         

2 2cos sin 1x x 
2 2

cos
a

a b
 

2 2
sin

b

a b
 



2 2
sin

a

a b
 

2 2
cos

b

a b
 


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cos cos 2cos cos
2 2

cos cos 2cos sin
2 2

sin sin 2sin cos
2 2

sin sin 2sin cos
2 2

a b a b
a b

a b a b
a b

a b a b
a b

a b a b
a b

    
     

   

    
      

   

    
     

   

    
     

   

 

III   tg a b b a g t و  

IVcos sina x b x 
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   2 2 2 2cos sin cos cos sin sin cosa x b x a b x x a b x        

   2 2 2 2cos sin cos sin sin cos sina x b x a b x x a b x        
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5cos xsin x12 cos
4

x
 

 
 

22sin
6

x
 

 
 

6

   

   

   

   

cos 2 cos 6

cos 7 cos 3

sin 3 sin 5

sin 8 sin 6

A x x

B x x

C x x

D x x

 

 

 

 

7x

2 4
cos cos cos 0

3 3

2 4
sin sin sin 0

3 3

x x x

x x x

 

 

   
       

   

   
       

   

81
3 2

cos sin
10 10

    
   

   

2     2/ cos 3 cos 1 4sinx x x x   

cos ;sin
10 10

    
   
   

3 7 1
sin 3 10 2 5 5 1

30 8

 
    

 

7

30 3 10

  
 

91sin7 0x 2cos3 0x 3sin 2 0
8

x
 

  
 

3
2

cos 2
2

x 4
2

cos 3
4 2

x
 

  
 

5
2

sin(2 )
7 2

x


  

101

 

2

2

2

2sin 3sin 1 0

cos 3cos 2 0

3 3 1 1 0

x x

x x

tg x tgx

  

  

   

2cos 3 sin 1x x  
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